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PROFiL

Manisa Celal Bayar Universitesi mekatronik mihendisligi 6grencisiyim. Acik kaynak projelerimde
deterministik karar mantigi, robotik yazilimlar ve yerel simulasyon tzerine calisiyor; sistem sinirlarinin agik,

davranislarin incelenebilir olmasina odaklaniyorum.

EGITIM
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Manisa Celal Bayar Universitesi

Mekatronik Mihendisligi

Ogrenciligi devam ediyor
PROJE TEKNOLOJILERI

Rust - Python - no_std - NumPy - 02
pandas - scikit-learn

ILETiSiM VE PROFILLER

mehmetakifcakrr@gmail.com

GitHub

@mehmetakifcakr te

LinkedIn

/in/ma-cakr

Instagram

@ma_cakr

Proje aciklamalari, glincel herkese acik depolari temel alir.

SECILMIS PROJELER

RecoverTick

Sinirl yeniden deneme, dinamik bellek ayirmayan kayit yapisi ve
anlamsal tekrar dogrulamasi sunan deterministik karar motoru. 0.1.0
MVP, karar mantigini harict donanim giris/cikisindan ayirir.

Rust - no_std - Harici bagimlilik yok

Kaynak kodunu goruntule

OpenRobotKit

Erken asamadaki robotik arag¢ takimi. Python Motor sinifi, hiz degerini
yazilm i¢cinde degistirip sifirlar. Arduino ve ESP32 entegrasyonlari
sonraki adimlar olarak planlaniyor.

Python - Motor soyutlamasi

Kaynak kodunu géruntule

Al Trader Paper

Ktk bir makine 6grenmesi modeli ve ortak kurgusal portféy kullanan
cevrimdisi arastirma simulatoru. Yerel sanal islemler, pozisyon limitleri
ve ornek islem maliyetleri icerir.

Python - NumPy - pandas - scikit-learn

Kaynak kodunu goruntule
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